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1. Wstep.

Specyfikacje techniczng do projektu wykonawczego pn. ,, Tratwa przez Ponidzie” —
przysta wodna w Chrobrzu opracowano zgodnie z umowa Nr 1 zawarta w dniu 06
kwietnia 2009r pomigdzy Gming Zlota a Biurem Inzynierii Srodowiska
»INZYNIERIA” Jan Macheta 25-150 Kielce ul. Barwinek 15/70.

Przedmiotem ST sa wymagania ogélne i szczegélowe dotyczace wykonania i

odbioru robét przewidzianych w projekcie wykonawczym. Niniejsza ST stanowi integralng
czgsc dokumentacji przetargowej i kontraktowe;.

2. Wymagania ogolne.

2.1. Ogéilne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$c z

dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

2.1.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacjg, repety, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
préiektowej 1 dwa komplety ST.

Na wykonawéy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzenie lub zniszczone znaki

geodezyjne. Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

2.1.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegOtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na

dokumentacje projektowq:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowy
oraz projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane

Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca

opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.
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2.1.3. Zgodno$¢ rob6t z dokumentacjg projektowg i ST.

Dokumentacja projektowa, ST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosct w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw obowigzuje
kolejnosc ich waznosci wymienione w , Kontraktowych warunkach ogolnych™ (, . Ogolnych
warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiaroOw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjq
projektowa 1 ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST beda zgodne z dokumentacjg
projektowg i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow 1 elementow
budowli musza wykazywac¢ zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, wymaganiami rozrzuty
tych cech me mogga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie

materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowl rozebrane i wykonane ponownie na

koszt Wykonawcy.

2.1.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

A) Roboty medernizacyjne/przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania

1stniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budoWy, w okresie trwama realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczema robot w okresie trwama

budowy. W zaleznosci od potrzeb 1 postgpu robot projekt organizacj ruchu powinien by¢ na
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biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarciy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp. Zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien t w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz umieszczenie, w miejscach 1
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacj robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje si¢. ze

jest wlaczony w ceng kontraktowa.

B) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu w okresie trwania realizacy
kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaly 1 znaki (vslrzegaivczc oraz
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujgcych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic

informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Tablice informacyjne beda utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caly okres

realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest

wlgczony w cene kontraktowa,

2.1.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonczenia robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace}

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisOw
norm dotyézqcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczei lub innych przyczyn

powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

c) mozliwoscig powstania pozaru

2.1.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny Sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bgdg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
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2.1.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Matenaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nic beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedq mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacy brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych
organdow administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, specyfikacjami ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska,

to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

2.1.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majq by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacjt Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa. Wykonawca

bedzie realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
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Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany 0 wszystkich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystama z
whasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami

zawartymi w warunkach umowy.

2.1.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wyposazenia na 1 z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i ponadnormatywnych kazdym takim
przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierowmk projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkOw zostaly usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na Swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za
naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami

Inzyniera/Kierownika projektu.

2.1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpiéczajqce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontrakiowej.
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2.1.11. Ochrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzania zakonczenia robot
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, 10 na polccenic
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w

24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.1.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg jakikolwiek sposob
zwigzane z wykonywanymi robotami i deIZie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tvch
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innvch
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych

z wykonywaniem robot 1 w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projekiu

2.1.13. Rébwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane s konkretne normy i
przepisy, ktore spetnia¢ moja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty,
beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania |
powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznica
pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladme

opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia.
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2.1.14. Wykopalisko.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jesh w wyniku tych
polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opoznienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i1 Wykonawcg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokosc kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng

kontraktowa.

2.2. Materialy.

2.2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatéw przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie
$wiadectwo badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodia nie oznacza automatycznie. ze
wszelkie materialy z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badain w celu wykazania. ze¢ materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie

realizacji robot.

2.2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicielt 1 odnosnych wladz na
pozyskanie materialow ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projekiu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii.
organdw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spefnienie wymagan ilosciowych i

jakosciowych materialow pochodzacych ze zrodet miejscowych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy 1
inne jakie okazg sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem matertalow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, okopdw I migjsc pozyskania
materialow miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypaniu i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialow do innych robot,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob(')fr, w ktoérym znajduja sie nie zbadane 1 nie zaakceptowane materialy.
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i

niezaptacentem.

2.2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

‘Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inzyniera/kierownika projektu.

OJ
‘v
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2.2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedq one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc i
wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

2.2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki
materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzil inspekcje
wytworni, musza by¢ spelnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspolprace 1 pomoc

Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie przeprowadzenia inspekcji.

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materiatow przeznaczonych do

realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy. Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i

badan w tych miejscach.

2.3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika

projektu.
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Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzymera/Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosct do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i1 badan okresowych, tam gdzie jest
wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiac lub wymiemac sprzet
niesprawny.

Jezeh dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane 1 nie

dopuszczone do robot.

2.4. Transport.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i whasciwoscl przewozonych
materiatow.

- Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach lni_?niera./ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spetniac wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ 1 innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkow moga byé
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu

pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezena,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.

2.5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robOt opracowanyim .
przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowanie metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
usuniete przez Wykonawce na whasny koszi, z wyjatkiem , kiedy dany btad okaze sig
skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
lnzymera/Klerowmka projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
lnz_yniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosc.

Decyzie Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementow robot beda oparte na wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
lnzymer/Klerowmk Projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazna kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez
Wykonawce W czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod urozbg

zatrzymania robOt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

2 6. Kontrola jakosci robot.

2 6.1. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia

jakosci Wykonawca powinien okreshic, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwoscl
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techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z

dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) cze$é ogdlng opisujaca:

organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wfaz z oznakowaniem robot,

sposob zapewnienia bhp,

wykaz zespolow roboczych, ich kwalitikacje 1 przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé wykonywania
poszczegolnych elementow robot

system (sposob i procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoScia
wykonywanych robot

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym. proponowany sposob 1 forme

przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projekiu:

b) czesé szczegotows dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzema

pomiarowo-kontrolne

rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zaladunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

sposob 1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$e, pobierania probek,
legalizacja i sprawdzenie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw

materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow

robot,
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- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi

wymaganiom

2.6.2. Zasady kontroli i jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zatozona jakosc robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek 1 badan matenatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okresowe w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu, $wiadectwo, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacije o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzena
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak
powazne. ze mogg wptynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero
wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow

ponosi Wykonawca.

38
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2.6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez lniyniera/KieroWnika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera/kierownika projektu beda odpowiednio opisane 1
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia

usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

2.6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakichkolwiek badania wymaganego w ST. stosowac
'mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6.5. Raport z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow

z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w progranie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi Projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego

zaaprobowanych.
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2.6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniac
zgodno$é materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobierac probki materiatow i prowadzic
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacia projektowa 1
ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtormnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez

Wykonawce.

2.6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore
posiadaja:
1) Certytikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslanymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technic—znych oraz
whasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2) Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 11 ktore spelniajq ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty s3 wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badai wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
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2.6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym

Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyC przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio

jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i

Inzyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia
jakosct 1 harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny

przerw w robotach,
- uwagl i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych

1 ostatecznych odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podiegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkanu

klimatycznymi,

zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacyi

projektowej,
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- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzit,
- wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podanie, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciemn stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawniei do

wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w

jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisyje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratrorvine.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig
zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie

Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (H-(3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne cywilno-prawne,
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d) protokoly odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika

projektu i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

2.7. Obmiar robot.

2.7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslaé¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obniarow.

Jakikolwiek blad lub (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
udzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslanym w umowie lub oczekiwanym

przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

2.7.2. Zasady okreslenia ilosci rob6t i materiatow.

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowe;.

Jesli ST whasciwe dla danych robot nie wymagajq tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m” jako dugosci pomnozona przez sredni przekroj, ilosci, ktore maja by¢

obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
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2.7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez W ykonawce. Jezeh
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne
$wiadectwo legalizacj.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymane w dobrym

stanie, w catym okresie trwama robot.

2.7.4. Wagi i zasady wazenia.
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly

sachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.7.5. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
“odcinkow robot, a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w
sposob zrozumialy i1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupehione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku migjsca
szkice moga byé dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiardw, ktorego

wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

2.8. Odbié6r robot.

2.8.1. Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru: |
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu
c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

44



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

2.8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszema
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o

przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzedmmi

ustaleniami.

2.8.3. odbior czesciowy.
Odbior czesciowy polega na ocenie i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot

dokonuje Inzynier/kierownik projektu.

2.8.4. Odbidr ostateczny robot.

2.8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakoSci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robot i przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 2.8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona

ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badai i
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pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowq i
ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg 1 ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosc

wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

2.8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1) dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh
zostata sporzadzona w trakcie realizacjt umowy,

2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ewentualnie
uzupelniajace lub zamienne)

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i ksiqzki obmiaroéw (oryginaty) |

5) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i
ewentualnie PZJ,

6) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST
1 ewentualnie PZ)

7) opinig¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiarow zataczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ

8) rysunki (dokumentacj¢) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie lini
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen, |

9) geodezyjna inwentaryzacjg¢ powykonawcza rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawczej
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda

zastosowane wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

2.8.5. Odbiér pogwarancyjny.
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 2.8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

2.9. Postawa pfatnosci.

2.9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
wartos¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow 1 transportu na teren budowy.
wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do ceny jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

2.9.2. Warunki umowy i wymagania ogdine.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkoéw umowy i wymagai ogolnych

obejmuja wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegOlnione w

kosztorysie.
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2.9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

a)

b)

c)
d)

a)

b)

a)
b)

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu 1 odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
oplaty/dzierzawy terenu,
przygotowanie terenu,
konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

tymczasowq przebudowe urzadzen obcych

Koszty utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
oczyszczenie, przedstawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatel

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

2.10. Przepisy zwigzane.

b

4)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane (Dz.U.89/94) z pozniejszymi
zmianami
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. — Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.Nr 62 poz 627)

z pOznigjszymi zmianami

Ustawa z dnia 27.04.2001 1 — O odpadach (Dz.U Nr 62 poz 628) z pdzniejszyn
Zmianami,
Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobow Naturalnych i Lesnictwa z

dnia 20 grudnia 1996 r., w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac

obiekty budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie (Dz.U. 21/97)
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5) Dz. U. 2002 r. Nr 108 poz 953 — Dziennik budowy, montazu i rozbiorki, tablica
informacyjna oraz ogloszenie zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia

6) Dz. U.98.107.679 z 05.08.1998 r. — Aprobaty i kryteria techniczne oraz jednostkowe
stosowanie wyrobow budowlanych.

7) Dz.U.2004 r. Nr. 130 poz 1386 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie
kontroli wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu.

8) Dz. U. 2004 r Nr 178 poz 1841 — Rozporzadzenie Ministra Srodowiska w sprawie
dopuszczalnych poziomoéw hatasu w srodowisku.

9) Dz U. 1997 r Nr 169 poz 1650 — Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Pohtyki
Socjalnej w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

10) Dz. U. 2003 r. Nr 178 poz 1745 — Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Pohtyki
Socjalnej zmieniajace rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikow

podczas pracy.

3. Wymagania szczegotowe.

3.1. Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem inwestycji jest budowa przystani wodnej w Chrobrzu gm. Ztota pow.
Pinczow. :

Zakres calego zamierzenia budowlanego.
W zakres catego zamierzenia budowlanego wchodza obiekty:

—  przystah wodna w skiad ktorej wechodza takie elementy jak: pomost cumowniczy, murek
oporowy, pirsy cumownicze, ubezpieczenia skarp i dna zatoki oraz dna rzeki Nidy
narzutem kamiennym na materacu faszynowo — kamiennym oraz sli15 ze Sciankami
oporowymi

—  zaplecze techniczne przystani w sktad ktorego wehodza takie elementy: droga
dojazdowa, parking, przenoény kontener sanitarny zasilany w wode z wodociagu
miejskiego, za$ §cieki z kontenera odbiera¢ bedzie istniejaca sie¢ kanalizacji Sciekowe;.
Poza tym na zapleczu beda elementy malej architektury jak: zielen, ciagi piesze, plac

zabaw dla dzieci, pola namiotowe, altanka oraz scena zadaszona.

49



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

- odbudowa koryta rzeki Drzewiczki i watu rzeki Drzewiczki

3.2. Wyszczegélnienie i opis prac towarzyszacych i robot
tymczasowych.
Prace przygotowawcze niezbedne do rozpoczecia i wykonania prac budowlanych
obejmuja:
- przygotowanie drog dojazdu dla maszyn i transportu materialu oraz wywozu zbednego

urobku,

- zabezpieczenie terenu budowy przed dostgpem 0s0b nieupowaznionych

3.3. Informacje o terenie budowy.

Inwestycja potozona jest na terenie bedacym wlasnoscia Gminy Ztota pow. Pificzow,
oraz Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodnej w Krakowie.

Wszystkie elementy inwestycji sa zlokalizowane na dziatkach o numerach
ewidencyjnych 526 i 1004. Dojazd do terenu budowy droga powiatowg relacji Chroberz —
Gacki. Inwestycja zlokalizowana bgdzie na prawym brzegu rzeki Nidy powyzej mostu na
wyzej wymienionej drodze powiatowej. :

Teren inwestycji objety jest forma ochrony przyrody Nida 2000, nie jest wpisany do
rejestru zabytkéw oraz nie jest terenem szkod gorniczych.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi szczegélowymi ST oraz wymaganiami
ogblnymi okreslonymi w pkt: 2.1.4, 2.1.5,2.1.7,2.1.8,2.1.91 2.1.10. :

3.4. Nazwy i kody CPV.
Ponizej zamieszézono kody numeryczne omawianych robot wg Wspolnego Slownika

Zamowien CPV, okreslajace: dzial, grupe i kategorig robot. |

- 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych: roboty

ziemne

- 45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

- 45111240-2 — Roboty w zakresie odwodnienia gruntu |

- 451120005 — Roboty w zakresie usuwania gleby

- 45233220-7 — Roboty w zakresie nawierzchni drog

- 45247270-3 — Budowa zbiornikow

45442200-9 — Naktadanie powlok antykorozyjnych
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3.5. Wymagania materiafowe.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skladowania zawarto w

pkt 2.2 Wymagania Ogolne niniejszej ST.

Wymagania w stosunku do materiatow stosowanych do wykonania inwestycji

zestawiono w tablicy ponizej.

Lp

Nazwa materialu

Wymagania

1

2

3

1

Cement

Norma PN-B-19701 Ccment. Cement powszechnego uzytku, Sklad.

wymagania 1 ocena zgodnosci.

Piasck

Zgodny z wymogami dokumentacjt projcktowc) oraz no:m\ PN-B-

11113-1996 Kruszyvwa mincralne. Kruszywa naturalne do
nawicrzchn drogowych. Piasck.

Zwir

Zgodny z wymogami dokumentacji projcktowe) oraz normy PN-B-
11113-1996 Kruszywa mincralnc. Kruszywa naturalne do
nawicrzchni drogowych. Zwir i micszanka. B

Piasck stabilizowany
cementem

Moze by¢ wykonywany na budowic w pobluu MIC)sca W budowania
lub dostarczony na budowg w wytworni betonow. Zaleea sig piasck
stabilizowany ccmentem portlandzkim 25 wlosct 75 kg comentu na
I m’ piasku budowlancgo i iloscig wody zapewniajacy wilgotnosé
umozliwiajaca ulozZenic i zaggszezenic.

Piasck winicn odpowiada¢ warunkom okreslonyim w normic PN-B-
11113-1996 Kruszywa mincralne. Kruszywa naturalne do
nawicrzchni drogowych. Piasck.

Cement normic — PN-B-19701-1997 Cement.

Cement powszechnego uzyvtku. Sklad. wymagania i ocena zgodnosci.

B

Geowloknina

GEON 600 gcowloknina produkowana przez NOVITA S A. 2
wlokicn polipropyvicnowych zaliczanych do najtrwalszych
polimerow nicszkodliwych dla czlowicka 1 srodowiska naturalnego
bedzic uzyvta jako material scparujgev-filtracyjny. o

6

Humus

Zicmia urodzajna powinna zawicra¢ co najmnicy 2% czuc:
organicznych, bv¢é wilgotna i pozbawiona kamicni wigkszyeh od 3
cm oraz wolna od zanicczyvszczen obeych.

Elementy prefabrykowanc

Wytrzvmalo$¢. ksztalt 1 wynnary clementow pomnn\ b\L Zvoclm z

dokumentacja projcktowa. posiadac aprobatg techniczng.

Bcton B23. B7.5 B0

Wymagania zgodnc z dokumentacyq pr ojcktong oraz PN-R&/B-

06251. Beton zwykly —oraz normami zwigzanymi BJ 9/39. 12/90.
10/91

9

Kosze statkowe
030x1.00x2.00m

Wykonany z siatki o oczkach 80x100mm. pleciongy z drutuo
$rcdnicy 2.7mm. gruboocynkowanych. podwojnic skreconych.
Zalccanc sa koszc siatkowe slowackicy firmy SIETE szcroko

10

Matcrace statkowe
0.25x2.0x3.0m

stosowanc w Polscc -
Wykonany z siatki o oczkach 30x70mm pluClOl’lbl z drutu
ocynkowancgo o srednicy 2.0mm podwojnic skrgconych. -
Zalccanc sa kosze siatkowe slowackicj firmy SIETE szeroko
stosowanc w Polsce.

Klinice

Winicn odpowiadaé wymaganiom dokumcentacji projcktowe) oraz
normic PN-B-06714-15. Kruszywa mincralne. Badania. Oznaczenic
skladu ziamowego.

BITIZOL R, SUPERIZOL

Winien odpowiadaé wymaganiom aprobaty tcchniczne) | swiadeetwa
wyrobu.

Stal zbrojcniowa

Winna by¢ zgodna z wymaganiami dokumentacyi projektowgy t).
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klasy A-I1 18G2. specjalna oraz zgodna z norma PN-82/H-U3215
walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

Kamicn lamany

Kamicn lamany winicn by¢ zc skal slabonasigkliwych. odpornych ma
dzialanic wody i zmicnnych warunkow atmosferveznych oraz
odpowiadaé¢ normom PN-B-1112 Kruszywa mincralne. Kruszywa
lamanc

15 | Beton hyvdroiechniczny Wymagania zgodnc z dokumentacjg projcktowy oraz normami l)r;n\}':‘(')_\::\':nliﬁ
BH30 BH-62/6738-07. 06. 03_ 04_ 03 zwigzanyin 7z wymaganiami technicznymi.
skladcin i badaniami betonéw hydrotechnicznych o
16 | PIvty piaskowe O nicregularnym ksztalcic. kawalki piaskowcea o plaskicj powierzchni i
| niercgularnym spodric oraz grubosci 0.03-0.05m ]
17 | Zestawy do napraw 1 Uzywac zgodnic 7 instrukcjy stosowania preparalow

konscrwacji betonow (SIKA.
THORO. OMBRAM.,
HYDROSTOP)

'3.6. Sprzet.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu omowiono w pkt 2.3. niniejszej ST.

Wykonawca przystepujac do wykonania odbudowy zbiornika powinien wykazac si¢

mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

koparek przedsigbiernych

dzwigu samojezdnego

spycharek lemieszowych

rowniarek samojezdnych lub przyczepnych

urzadzen kontrolno-pomiarowych

zageszezarek plytowych wibracyjnych

stopa wibracyjna

mieszarki do betonu

3.7. Transport.

Ogolne wymagania dotyczace transportu omowiono w pkt 2.4. niniejszej ST.

Wymienione w tablicy materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w

warunkach zabezpieczajacych je przed:

nadmiernym zawilgoceniem (piasek, zwir, humus, mieszanki betonowe)

zawilgoceniem {cement, nasiona traw)

zmieszaniem z innymi materiatami (kruszywa)

zanieczyszczeniem chemikaliami lub thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢

lub rozciaé (geowtoknina, BITIZOL R, SUPERIZOL)

uszkodzeniem mechanicznym (prefabrykaty, rury PEHD)
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3.8. Wykonanie robot.

Ogolne zasady wykonania robot omowiono w pkt 2.5. niniejszej ST.

Ze wzgledu na charakter terenu i rodzaj robdt, konieczne bedzie wykonanie czgsc
prac recznie (plantowanie ukladanie kamienia famanego w koszach i materiafach siatkowych).

Roboty ziemne przy uzyciu sprzetu mechanicznego nalezy prowadzi¢ zgodnie z
wytycznymi wykonastwa robot ziemnych uwzgledniajac szerokos¢ wykopow, glebokosc 1
migjsce odtozenia urobku.

Zageszczenie podbudow, obsypek i zasypek winno si¢ odbywac przy uzyciu urzadzen
zageszczajacych takich jak ptyty wibracyjne do 75kg, stopy wibracyjne a w miejscach trudno
dostepnych ubijaki reczne.

Stopien zageszczema zasypek winien by¢ wigkszy od 0,65 (1s>0,65).

Ukladanie elementow prefabrykowanych winno si¢ odbywac przy pomocy urzadzen
dzwigowych, zgodnie z wytycznymi opisanymi w kartach wyrobow.

Ukladanie geosyntetykow bedzie wykonywane recznie z mocowaniem przewidzianym
w karcie wyrobu i zakladami okreslonymi w dokumentacji projektowej.

Mieszanki cementowe — moga by¢ wykonane na miejscu w mieszarkach lub
dostarczone z wytworni betondw towarowych w stanie nadajacym si¢ do natychmiastowego
wbudowania.

Zabezpieczenie powierzchni betonowych preparatami izolacyjnymi nalezy wykonac
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i stosowania preparatu.

Teren czasowo zajety lub rozebrany (pobocza i1 jezdnie) bedzie przywrocony do stanu
pierwotnego. Odwodnienie wykopow nalezy wykonac iglofiltrami lub studnmami. Sposob

odwodnienia wody ze zbiornika nalezy zatwierdzi¢ u Inspektora Nadzoru.

3.9. Kontrola jako$ci robét, badania oraz odbior wyrobow.

Prowadzone prace beda podlegaly standardowym procedurom kontrolnym, badaniom i
odbiorom.

Wyegzekwowanie prawidiowosci i jakosci wykonanych prac budowlano —

montazowych nalezy realizowac przez wielostopniowy nadzor techniczny:

kontrole techniczng producentow materiatow budowlanych,

nadzor inwestorski

nadzor autorski

wewnetrzny nadzor wykonawczy firmy prowadzacej Generalne Wykonastwo.
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Przedmiotem odbioru w zakresie robot beda miedzy innymi nastgpujace elementy:
- dokumentacja powykonawcza
- atesty i $wiadectwa materialowe
- badama i pomiary kontrolne
- odbiory migdzyoperacyjne, a w szczegolnosct:

e ocena stanu podtoza (przed przystapieniem do realizacji budowli nalezy
potwierdzi¢ zgodno$¢ parametrow podloza z projektowanymi w dzienniku
budowy i sporzadzi¢ protokot odbioru podioza z potwierdzonym stopniem
Zageszczenia)

e sprawdzenia zgodnosci ulozonego zbrojenia z dokumentacjg projektowa i
swiadectwami materialowymi

o sprawdzenie konsystencji betonu do wbudowania

e odbiory robot zanikajacych ( w szczegdlnosci grubosci podsypek piaskowych.
parametrow podbudow, jakosci wykonania elementow prefabrykowanych)

- odbioér koncowy

- protokolame przyjecie (odbior) od wykonawcy gotowego obiektu.

13

3.10. Obmiar robot.
Ogolne zasady robot omowiono w pkt. 2.7 niniejszej ST.

Jednostki obmiarowe:
- m (metr szeécienny) — roboty kubaturowe
- m? (metr kwadratowy) roboty zwiazane z rozliczeniem od powierzchni zabudowanej
- m (metr) — dla liniowych elementow
- szt (sztuka) ewentualnie dla okreslenia ilosci powtarzalnych elementow
zryczattowanych

Obmiary robot beda okreslaly rzeczywiste zakresy robot wykonanych zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng w w/w jednostkach.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robot. Powiadomienie powinno nastapic
na co najmniej 3 dni przed tym terminem |

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sa do ksiazki obmiarow, ktore jest niezbgdna

do udokumentowania wykonanych robét ulegajacych zakryciu, lub zanikajacych
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3.11. Odbiér robot.
Ogodlne zasady odbioru podano w pkt 2.8. niniejszej ST. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

3.12. Podstawa piatnosci.
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w pkt 2.9 niniejszej ST.

W cenie jednostki obmiarowe) winny by¢ zawarte:
naklady robocizny bezposredniej, zwigzanej z wykonaniem danej czynnosci
zakup materia{éw, transport, wbudowanie oraz pielegnacja (np. (betony)
- wykorzystanie sprzgtu mechanicznego
- przygotowanie mieszanek na placu budowy
- pobranie prob do ewentualnych badan i1 koszty badan laboratoryjnych

czynnosci zwigzane z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
swiadectwach stosowanych materialow.

- Narzuty i zyski.
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